SST-01.01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE

CPV: 45111000-8

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
prac zwigzanych z robotami demontazowymi i rozbiérkowymi dla zadania: Termomodernizacja budynku ochotni-
czej strazy pozarnej Rybnik - Orzepowice, ul. L.aczna 62.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem:

- ostony i ochrony miejsc i przedmiotow, w sasiedztwie ktorych beda prowadzone prace,
- zabezpieczeniem i oznakowaniem miejsc na ktorych prowadzone beda prace,
- prowadzeniem prac rozbidérkowych przy pomocy sprzetu okreslonego w specyfikacji

o rozbidrka zelbetowego sktadu opatu,
demontaz istniejgcego ocieplenia z §cian zewnetrznych budynku,
demontaz dachu,
rozbidrka kominow,
przebicie i powigkszenie otworow drzwiowych,
skucie tynkow,
demontaz stolarki okiennej i drzwiowe;j,

o rozbidrka nawierzchni z kostki betonowe;j i kraweznikow,
- uporzadkowanie terenu przez usunigcie gruzu i odpadow z terenu robot, a nastgpnie wywoz na sktadowisko i

utylizacje
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1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,0gdlna specyfikacja techniczna”

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$é z Dokumentacjg Projekto-
wa, Specyfikacjami i poleceniami Zleceniodawcy.

2. MATERIALY
Do wykonania prac rozbidorkowych materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST-00 ,,Ogolna specyfikacja techniczna”
3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robdt zwigzanych z demontazami i rozbiérkami Wykonawca powinien dysponowa¢ nastgpujagcym
sprzgtem:

- mlotami hydraulicznymi i udarowymi

- kontenerami do gromadzenia odpadow

- samochodami do wywozu odpadéw (samochdd skrzyniowy, samowytadowczy itp.)

- drobnym sprzetem pomocniczym

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Og6lna specyfikacja techniczna”



4.2. Transport materialow z demontazy i rozbiérek

Wykonawca zapewni sukcesywne odwozenie materiatow, gruzu i odpadow z wykonanych prac. Materiaty z roz-
biorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, przy zapewnieniu zabezpieczenia przed ich wypadnie-
ciem i zanieczyszczeniem $rodowiska. Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych mate-
riatow. Gruz i odpady nalezy wywiez¢é w miejsce utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t, uwzgledniajace wa-
runki w jakich wykonywane bgda roboty zwigzane z rozbidrkami.

Prace demontazowe i rozbiorkowe nalezy przeprowadzac z zachowaniem szczegodlnej ostroznosci.
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych.

5.2 Przygotowanie do robét

Przed rozpoczeciem robot nalezy:

- odpowiednio oznakowac i zabezpieczy¢ obszar wykonywania prac przygotowac urzadzenia i sprzet konieczny
do transportu odpadow, gruzu i $mieci

- uzgodni¢ z Inspektorem nadzoru harmonogram rozbiorek i demontazy uwzgledniajacy kolejnos¢ ich wykony-
wania.

5.3. Rozbiérka

W ramach zadania do wykonania rozbiérki i demontaz zgodnie z pkt. 1.3

Wszelkie zabezpieczenia terenu rozbidrki wykonaé w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Roboty rozbidrkowe i demontazowe wykonywa¢ mechanicznie, w sposob okreslony w SST lub przez Inspektora
nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST-00 ,,0gdlna specyfikacja techniczna”
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Wymagania ogélne dotyczace obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00 ,,0gélna specyfikacja techniczna”.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru Robot
zasady odbioru roboét podano w ST-00 ,,Ogoélna specyfikacja techniczna”
8.2 Rodzaj odbioru

Roboty zwigzane z wyburzeniami, demontazami i rozbiorka elementéw budynku i wyposazenia podlegaja odbio-
rowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory nastepuje na podstawie wynikow pomiaréw oraz wizualnej
oceny wykonania robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,,Ogdlna specyfikacja techniczna”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej i dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpie-

czenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wy-
konywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003r., Nr 48, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).



Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
7 2002r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmian.).

Uwaga:
Nalezy stosowa¢ najbardziej aktualne wydania przytoczonych przepiséw, norm, rozporzadzen.



